PLAN DE INVATAMANT

pentru ciclul I, studii superioare de licenti

Nivelul calificarii conform ISCED/CNC
Domeniul general de studiu

Domeniul de formare profesionali
Specialitatea/Programul de studii
Numir total de credite de studiu

Titlul obtinut la finele studiilor

Baza admiterii

Limba de instruire
Forma de organizare a invitimantului

Aprobat

la sedinta Senatului UTM din
03.06.2025,

Proces-verbal nr. 11

Aprobati modificarea
la sedinta Senatului UTM din
26.08.2025

Proces-verbal nr. 1

Aprobati modificarea

la sedinta Senatului UTM din
28.04.2026,

Proces-verbal nr. 14

S g

071 Inginerie si activitati ingineresti
0714 Electronica i automatiziri
0714.5 Robotica

240

inginer licentiat

diplom& de bacalaureat sau un act echivalent de studii,

recunoscut de autoritatea competenti
roménd, rusi

cu frecventd, dual

r_‘l“"" e
NN
..

~ Spiridon RUST,
conferentiar universitar, doctor,
Secretar Stiintific al Senatului



LEGENDA Vcnosuwvie obosnauenus.

Disciplinele/modulele sunt codificate conform sistemului unic al universitatii. Codul disciplinei

include categoria formativa, gradul de obligativitate si eligibilitate, numarul de ordine. Numerotarea

disciplinelor este realizata pentru fiecare categorie separat.

Hucyuniunel/mooynu  3ak00uposansl 8 COOMBEMCMEUU €  YHUDUUUDOBAHHOU  CUCEMOU
yrusepcumema. Koo oucyuniunvl gxiouaem kamezopuio yueoHo eOuHUYbl, CeneHb 00s13ameabHOCmU U
B803MONCHOCIIU 6blOOpA, a Mmakdce NopsAoKosvlll Homep. Hymepayus oucyuniun ocywecmensemcs

OMOEeNbHO 0151 KAXHCOOU Kame2opui.

Notarea Categoria formativa/Gradul de obligativitate si eligibilitate
Kateropus yueoHoii exunnunbi / CTeneHb 00513aTeIbHOCTH U BO3MOKHOCTH
O0o3HauyeHHe
BbIOOpa
= Unitati de curs fundamentale
Dynoamenmanvivie yueOHvle OUCYUNIUHDL
G Unitati de curs/module de creare a abilitétilor si competentelor generale
Yuebnvle oucyunaunvl/mooyau popmuposanus 00WUX HABLIKOE U KOMNemeHYUll
U Unitati de curs/module de orientare socio-umanisticd
Yuebuvie oucyunaunvl /MoOyaU cOYUATLHO-2YMAHUMAPHOU OpUenmayuy
S Disciplina de specialitate
Illpodunvras oucyuniuna
Sp Stagii de practica
IIpaxmuka
EF Evaluarea finala
Hmozosoe sxzamenuposanue
0 Unitati de curs obligatorii
Obsiz3amenvHule yuyeOHble OUCYUNTUHDBL
A Unitati de curs optionale
Daxyromamuenvle yueOHvle QUCYUNTIUHB
PA Proiect de an
Kypcosoii npoexm
AM Activitatea de munca
Tpyoosas dessmenvHocmo




1. Calendarul universitar
YHuBepcuTEeTCKUH KaJleHAaphb
e e . I Stagii de . .
Anul de Activitifi didactice Sesiuni de examene .. Activitate de munca Vacante
.. practica
studii Yueonaa oeamenvnocmeo DK3ameHayuoHHble ceccuu Hpaxmuxa Tpyoosan deamenvnocmo Kanuxynwo
Yueonwuit
o Sem. | Sem. 11 Sem. | Sem. 11 Sem. | Sem. 11 larni Primavari Vari
Cem. I Cem. I1 Cem. 1 Cem. I Cem. 1 Cem. I1 3uma Becna Jemo
septembrie- decembrie- decembrie- -
. . . . . . Lo . . iunie - august
decembrie lanuarie — mail lanuarie mal- 1unie lanuarie (11
| (15 saptamani) (15 saptamani) (4 saptamani) (4 saptamani) ) (2 saptamani) Saptamani)
ceHmAOpb- AHBAPL — MAll dexabpb- Mati- uioHb dexabpb- P
UIOHb- ag2ycm
dexabps (15 neoenv) AHBAPL (4 neoenu) AHBAPL (11 nedens)
(15 neoenv) (4 neoenu) (2 nedenu)
septembrie- . . decembrie- decembrie- A
. lanuarie — . . Lo . . . . lunie — august
decembrie . lanuarie mal- unie martie-mal lanuarie Vacanta
martie A e A A e A (11
(15 saptdmani) e (4 saptamani) (4 saptamani) (8 saptamani) (2 saptamani) pentru NI
1 (7 saptamani) . . . sdptamani)
ceHmsaOpb- AHEADE — MdDT dexabpb- Maii- ulons Mapm- mal dexabpb- sarbatorile de LioHb- d6evem
oexabpo (15 P P AHBAPL (4 neoenu) (8 neoenv) AHGAPL Pasti, (conform 4
(7 neoenv) . (11 nedenv)
Heoeb) (4 nHedenu) (2 Hedenu) calendarului
. . . . . septembrie- . ti
noiembrie- ianuarie — decembrie- P . decembrie- cresun A
. . - . L octombrie . . . . ortodox) iunie — august
decembrie februarie ianuarie mai- iunie e A martie — mai ianuarie
. A e A e A o e A (8 saptamani) e A e . nacxanvHole (11
(7 saptamani) (6 saptamani) (4 saptamani) (4 saptamani) (9 saptamani) (2 saptamani) e
1l . ceHmabpb- . KAHUK) bl saptdmani)
HOs6pb- AHBAPL — odexabpu- Mati- uroHb mapm — mati oexabpu-
OKmMAOPL ((coenacno UIOHb- AB2YCM
dexabpb despane SHEAPb (4 nHedenu) (9 nedenv) SAHBAPb
(8 Hedenv) npagocaasnomy | (11 nedenv)
(7 Hedenv) (6 neoenv) (4 neoenu) (2 neoenu)
Kanenoapro).)
. octombrie- . . .
decembrie- . ianuarie — decembrie-
. - . . . Co . decembrie . . .
septembrle aprllle—mal lanuarie mal- 1unie martie (ll martie lanuarie
v (4 saptamani) (6 saptamani) (4 saptamani) (2 saptamani) (2 saptamani) saptamani) (7 saptamani) (2 saptamani) i
ceHmsopb anpenv—matl dexabpb- Mati- UioHb Mapm P SAHEApPL — dexabpb-
oKkmsOpb-
(4 nedenu) (6 Hedenv) SHEapb (2 Hedenu) (2 Hedenu) mapm (7 SAHBAPb
(4 nedenu) deratpe (11 Heoenb) (2 neoenu)
il 1 1
Heoenb)
Total nr. | 41 saptaméani 34 saptamani | 16 saptamani | 14 siptamani | 18 sdptimani | 11 siptimani| 16 saptimani 8 saptamani 4 saptamani | 33 saptamani

de sapt.

(41 neoenu)

(34 neoenun)

(16 nedenv)

(14 neoenn)

(18 neoenw)

(11neoens)

(16 Heoens)

(8 neoenn)

(4 neoenu)

(33 nedenu)




2. PLANUL PROCESULUI DE STUDII PE SEMESTRE/ANI DE STUDII
IIAH YYEFHOI'O ITPOL[ECCA I10 CEMECTPAM | TO4AM OBYYEHHA

- N . e
Numaér de ore N.m.n?r. de ore pe tipuri de § g
activitati Koauuecmeo uacoe S5 =
Konuuecmeo uacos N 3
no muny deameapHocmu > 3 3
= xR X E § =
N 3 | 5|58 23, 3
. T S < S 2| 9 3|8 X| 8 T
Cod Denumirea disciplinei/ S g 33 3 | §]g3 g S D3 5 §
Modulului S SISSs ¥/ 3|25 8% S| =|ws
Koo S | = X5 8 X S| S o= &|TE &
Haseanue oucyunnunvt / Mooyna SHIR § S § 5 S SEEIRE: SHEEIE S
L P EMNEEE I
S |w %5 8 S c |53 = 8|3 g 3 )
(o < S o = | 2 8| 5 S| = = g
e | & § EIRE| g8 a = 5
QO N S Y S
S » S~ S S =
O SIS S
ANUL I, SEMESTRUL | | I'ox, | CEMECTP
F.0.001 | Analiza rnatemat}ca 1 120 | 60 60 45 15 E 4
Mamemamuueckuu ananu3z 1
F.0.002 Algetfra liniard si geometria analitica 90 45 45 30 15 E 3
Jlunetinas aneebpa u AHATUMUYECKAs 2e0MempPus
F.0.003 | Fizica 120 | 60 60 45 15 E 4
Duzuka
F.0.004 | Programarea calculatoarelor 120 | 60 60 30 30 E 4
HpozpwvmupoeaHue B6blYUCTIUMETIbHBIX CUCmeMm
F.0.011 | Circuite si dispozitive electrsmwe 150 | 75 75 45 30 E 5
9ﬂ€Kmp0HHbl€ cxemvl u ycmpoucmed
S.0.001 | Securitate si sdnatate in munca 60 30 30 E 2
Oxpana mpyoda u mexnHuxa Oe30nacHocmu 30
G.0.001 | Tehnici de programare 120 | 60 60 4
Texnono2uu npo2pammuposanisi 30 30
G.0.002 | Etica si integritate academica 60 | 30 30 30 E 2
Omuxa u akademuyeckas, 00OPOnOPsIOOYHOCHb
G.0.003 lebel eng}eza 1 60 30 30 30 E 2
Anenuiickuii 3ok 1
G.0.004 | Limba romana (pentru alolingvi, de comunicare) 60 | 30 30 30 Ex | o
Pymvinckuil s3vik (0513 anoiuneeos, odwenue)
G.0.005 | Educatie fizica 1 30 15 15 15 E*
Quzuueckoe socnumanue 1
Total semestrul | / #mozo I cemecmp 900 | 450 | 450 | 255 |60 | 90 | 45 | 0 | 9E | 30
ANUL I, sSEMESTRUL Il | I'ox, || CEMECTP
F.0.005 | Analizd matematica 2 120 | 60 | 60 | 45 15 E | 4
Mamemamuueckuu ananus 2
F.0.006 | Matematica discreta 90 45 45 30 15 E 3
ﬂMCermHaﬂ mamemamuxa
F.0.014 | Probabilitate si statistica aplicata 90 45 45 30 15 E 3
Hpumadﬁaﬂ 6EPOAMHOCMb U cmamucmuxka
F.0.007 Structuri de date si algoritmi 120 | 60 60 30 30 E 4
Cmpyxkmypul 0aHHbIX U AIOPUMMBL
F.0.008 Retele de calculatoare 90 45 45 30 15 E 3
Ko,wnblomepnble cemu
F.0.009 | Stiinte aplicate [puxraduvie nayxu 90 45 45 30 15 E 3
S.0.005 Traductoare si masurari 90 45 45 30 15 E 3
IIpeobpazosamenu u usmepenust
5.0.010 | Antreprenoriat 60 | 30 | 30 | 30 E| 2
Illpeonpunumamenscmeso
S.0.002 | Proiectare si modelare 3D 90 | 45 45 30 15 E 3
Ipoexmuposanue u 3D modearuposanue
G.0.006 | Limba engleza 2 60 | 30 | 30 30 E| 2
Anznutickuil 31k 2
G.0.007 Limba ror?éné (pentru alolingvi, de specialitate) 60 | 30 30 30 Ex | ox
Pymvinckuil 31K (0715 ANOIUHSE08, CHEYUATLHOCHIb)
G.0.008 | Educatie fizica 2 30 | 15 | 15 15 Ex
Duzuueckoe socnumanue 2
Total semestrul Il Hmozo II cemecmp 900 | 450 | 450 | 285 | 0 | 150 | 15 | 0 |10E | 30
Total anul | de studii #mozo sa Ixypc | 1800 | 900 | 900 | 540 | 60| 240 | 60 | O | 19E | 60

Nota: *Nu se calculeaza in suma totala (ore, evaluari). Disciplina Limba romana (pentru alolingvi, de comunicare, de

specialitate) va fi obligatorie in grupele cu predare in limba rusa. Se cuantifica cu credite suplimentare celor 240 ECTS program

de studii. Disciplina Educatia fizicd nu se cuantifica cu credite ECTS.

Ipumeuanue: *He yuumvieaemcsi 6 obweii cymme gopm oyenusanus pe3yibmamos (vacwl, popmul oyenxu). Jucyunauna "Pymoinckuil
A3bIK (0717 AOAUH2808, 00WeHue, cneyuanbhocmy )" obsa3amenvHa 014 ANOIUH2E08 U HAYUCAAIOMCA OONOIHUMENbHbIE 3aUemHble
eounuybl ceepx 240 3auemuvix eOuHUy, NPeoyCMOMpPEHHbIX YueOHOU npocpammoi. Hucyuniuna «@usuueckoe 60CHUMAHUEY He
oyenusaemcs 6 kpeoumax ECTS.



. A Nr. credite
Numarul de ore pe tipuri ECTS
Total ore de activitati 3 K
06 K g 0UYecmeo
ujee KOIUUecmso 4acos 0IUYeCme0 4acos S SquemHbL.
no 8U0am 3aHamuil s
o £ eounuy
Studiu - - S g
individual § X § ‘_g X . 5
Cod Denumirea unititii de curs S |Camocmosmensno § 8 § 3 Y @ § S 3
Koo Haszeanue yuebnou oucyuniumol ] § e obyuenue § s ] § S8 |lo § 5 3|8 g §%
s = S, S| 3| So| S |88 8IS 83=09
TS |es|EY |2 |S|8E| S |8TES|ELSEES
SEET|Es|sss|p || SEBERS 2 FS
£ |285(S338|5||52Z| 855 |88 SE§S
S|e5|fié|o|E |88 8|8 EPFES
N|ES|gz T INE] 38 S/ =3
SS|EE S| RS S N
o) N S
&3]
ANUL 11, SEMESTRUL 3 Il KvPC, 3 CEMECTP
F.0.010 [Matematici speciale 9 | 45 | 45 30 15 E |3 3
e Cneyuanvbhbie pazoenbl MamemMamuxy
S.0.007 [Baze de date Baser danmsix 120| 60 60 30 30 E 4 4
Proiectarea sistemelor robotice
S.0.009 |lIpoexmuposanue pobomusuposanvix 120| 60 60 30 30 E 4 4
cucmem
Programarea orientata pe obiecte
S.0.003 (06vexmmuo-opuenmuposantoe 120| 60 60 30 30 E 4 4
npocpammuposanue
Structuri de calcul si de comunicare
S.0.004 Buruucrumenvuvie u kommynuxayuonnvie | 240 120 | 120 60 | 15 | 45 E,PA| 8 8
cmpykmypol
Dreptul proprietatii intelectuale
IIpaso unmennekmyanvbHou
llJJ/:O]-%ZZ/ cobcmeennocmu/ 60 | 30 30 30 E 2 2
o Bazele statului si dreptului
Ocrosbl 2ocyoapemea u npasa
Filosofie si gandire criticd ®Purocopus
U.A.003/ u kpumuuecxoe mvuunenue |
U.A.103 [Filosofie si gandire inginereasca % | 45 45 30|18 E 8 3
Dunocogus u uHICEHEPHOE MbLULICHUE
G.0.009 [imba engleza 3 60 | 30 | 30 30 E |2 2
nenutickuil 31k 3
Total semestrul 1l Hmozo III cemecmp |900| 450 | 450 0 240| 60 | 150 0 0 18FI,EA 30| 0 |30
ANUL I, SEMESTRUL 4 |l KyPC, 4 CEMECTP
F 0012 fArhitecturi de calculatoare 60 | 30 | 30 30 EPA| 2 2
e UpxumeKkmypa ebluuciumenbHblx cucmem '
F0.013 Masini electrice si actionari 90 | 45 45 30 15 E 3 3
e QﬂeKmpuquKueMamqulunpu@odbz
[ntegrarea economica europeana
[Egponetickas dKOHOMUYECKAsL
LLJJAAO]_%]i/ unmezpayusl 60 | 30 30 30 E 2 2
o Integrarea europeana
[Eeponetickas unmezpayusi
Tehnici avansate de programare
S.0.006 |lIepedosvie mexnonozuu 60 | 30 30 30 E 2 2
npocpammuposanus
Proiectarea cu dispozitive
S.0.008 progl‘amabi|e/17poekmup06aﬁue c 90 45 45 30 15 E 3 3
e CHOJIb30BAHUEM NPOSPAMMUPYEMbLX
CMpOoLicme
S.0.011 |Automate programabile 60 | 30 | 30 30 E 5 2
[ Ipoepammupyemvie asmomanvl
SP.0.001 [ ractica in productie | 480 [340%* 140 E 16 | 16
T IIpouszsoocmeennas npaxmuxa 1
Total semestrul IV Hmozo IV cemecmp 900 210*-!; 210 140 180! o 15 15 0 TE, 14 | 16 | 30
340 1PA
ii +
Total anul 11 de studii #moco 3a II kypc 1800 36‘%)** 660 | 140 la20! 60 | 165 15 0 ZESPEA 44 | 16 | 60

Noti: **Ore de contact in cadrul stagiilor de practica si a activitatii de munca
Ipumeuanue: ** Konmaxmuvie uacvl 8 pamxax npaKmuxu u mpyoogou 0esmenbHOCHu




. N Nr. credite
Numarul de ore pe tipuri ECTS
Total ore de activitati g K
; g onuUYecmeo
Obuwee Kouuecmeo 4acos Konuuecmeso uacos S
no 8UOAM 3aHAMULL g Jaemnolx
o 8 eounuy
Studiu - - Sy
individual S| 5 S f_g N . 5
Cod Denumirea unitatii de curs S |Camocmosmensno § 8 § 3 Y @ § S 3
Koo Haszeanue yuebnoi oucyuniumnol 5 S e obyuenue S| S|88| 58 I35 |e§ Y
o8 ’3 AR E R EEE ER EH NS
5952 |es|§Y |2 0|8 S |88ES|2gEEEe
SEBz |Es|sSs| 25|58l 35 1252528y yes
FSS | ZS|S8E|2| 8|83 =S |2FUL S|=gR:zTR
c=s | 233|333 5| &E|53| .88 a9 SEF83
SR |SS|SSS|O|E|SE| S8 S &IPHES
(@] é" = L Qe S O | N § % [:Q % s =
< S S n N O S SES
DI |8 = | NS S
s 0O N = R
R
ANUL 111, SEMESTRUL V Il KvPC, V CEMECTP
5.0.012 [>'steme cu microprocesoare 120| 60 | 60 30 30 E,PA| 4 4
MuxponpoyeccopHule cucmembl
S.0015 Sisteme de vedere artificiala 120! 60 60 30 30 E 4 4
Cucmembi KOMRBIOMEPHO20 3PEHUs
Instrumentatii virtuale pentru
5.0.016 [Steme robotice 90 | 45 | 45 30 15 E |3 3
Bupmyanbhble UHCIMpyMeHmbl OJsl
060MOMEXHUYECKUX CUCTEM
Sisteme de actionare in robotica
IIpusoomvie cucmemvl 8
S.A.002/ pobomomexnuxe Mecanisme si
S.A.102 microsisteme de actionare 0] 45 45 30 15 E 3 3
Mexanuzmbl u MUKPOCUCTIEMbL
npusoda
Sp.0.002 [Practica fn productie 2/ 480 |340%* 140 E 16 | 16
I Ipousgodcmeennas npaKmuka
210+ 5E,
Total semestrul V Hmozo V cemecmp |900 340%* 210 | 140 |120 90 1PA 14 1480 | 16
ANUL 111, sEMESTRUL VI 1l kvPC VI CEMECTP
Inteligenta artificiala
S.A.001/ Hckycemeennuiii unmennexm |
S.A.101 [invatare automati Mawunnoe 90 45 15 30 30 15 E 2113
oOyuenue
S.0.013 Programarea concurenta si
distribuita , 90 15 | 30 2 1|3
[Konkypenmunoe u pacnpeoenénmoe
npospammuposarue 45 30 15 E
S.0.014
Prelucrarea semnalelor/O6pa6omxka 90 | 5 15 30 30 15 E > 1113
cuenanos
S.0.017 [Roboti mobili si microroboti
IMobunvrvle pobomel u 90 | 45 15 30 30 15 E, PA| 2 1 3
WMuKpopobomol
AM.0.001 fretivitate de munca 1 540 [380** 160 E 18 | 18
Tpyoosas desmenvrocmp 1
Total semestrul VI Umozo VI cemecmp 900 180*-1;c 60 280 |1201 0 | 60 0 0 5E, 8 |22 130
380 1PA
Total anul 111 de studii #mozo 3a Il kypc 1800 7329(;):;c 270 | 420 |240! o | 150 0 0 ;(F)"EA\ 29 |38 | 60




Numiirul de ore pe tipuri

Nr. credite

Total ore de activitati S KO}ZS!;igo
061/{466 KoJaudecmeo 4acos Konuuecmeo yacos §
1o 8UOAM 3AHAMULL ° g 3at(l)emelx
_ e 8 eounuy
Studiu - « Sy
individual S| s & ERS 5
Cod Denumirea unititii de curs § CamocmosimenvHo g 8 :% § 3 3 @ § S 3
Koo Hassanue yuebnot oucyuniumol 3 S e 0Byuenue § § bS] § S8 |o § 3 3| 5 §\§\
— R < = +— N
=858 |aclds |E|8|Ey| S 8985888y
Sgo |85 |58¢ S| |8| 228352588858
CES8T |2s|ssf|e|E|88 ST (efES|zgeiFs
I 23 3 5| £ |85 SEE XS 3
S2|zs|iie|d e8| 510 LpPfEE
SHE- - 198 88 S S 3
o3 = S NS &
LIJ Q
ANUL IV, sSEMESTRUL VII IV kvpc, VII CEMECTP
50018 [restarea hardware 9 | 45 | 15 | 30 |30 15 E [2]1]3
AnnapamHoe mecmuposaHue
5.0.019 [ngineria roboticii 9 | 45 | 15 | 30 |30 15 E [2]1]3
IPobomomexnuyeckas UHICEHePUs
Sisteme incorporate/ Bcmpoennuie
S.A.003/ cucmempi
S.A.103 |Internetul lucrurilor 0| 45 5 30 30 5 E 2113
(loT)/Unmepnem seweii (IoT)
AM.0.002 ietivitate de munca 2 630 450+ 180 E 21 | 21
Tpyoosas dessmenvHocms 2
Total semestrul VII/ dmozo VII cemecmp | 900 5505*1 45 270 | 90 45 4E | 6 | 24|30
ANUL IV, SEMESTRUL VIII 1V kyvpec, VIII CEMECTP
SP.0.003 Practica de cercetare de licenta 120] 90 30 E 414
[ Ipedouniomuas npakmuxa
AM.0,003 [Activitate de munca 3 420 |300%* 120 E 14 | 14
Tpyoosas desmenvHocmb 3
Elaborarea si sustinerea proiectului
EF.0.001 [¢ licenta 360| 12 | 348 12| E |12 12
Hpoekmupoeaﬂue u zawyuma
OUNTIOMHO20 npoexkma
Total semestrul VIII 102+
Hmozo VIII cenecmp 900 300%* 348 150 0|0 0 0 3E |12 |18 | 30
Total anul 1V de studii 237+
Himozo sa IV xype 1800 750 393 420 |90 | O 45 0 7E | 18 | 42 | 60
Total la programul de studii 2187+ 51E,
Himozo no yuetnoii npocpanme 7200 1810 2223 | 980 (1290{120| 420 75 APA 144 96 | 240




3. STAGIILE DE PRACTICA / IIpakmuxu

Numair credite
Durata, sapt./ ECTS/
Tip stagiu de practica An | Sem. urata, saptjore Perioada desfasurarii
IpooonsxcumenvrHocmo ) Konuuecmeso
Buo npaxmuxu T'oo | Cem Ilepuoo nposedenus
(nedenu / uacwt) 3AYEMHbBIX
eouHuy
ica i i rilie-mai
SP.O. 001 Practica in productie 1 I v 8/480 aprilie-ma . 16
Ilpoussoocmeennasn npakmuxa 1 anpenv- mai
ica i i septembrie-octombrie
SP.0.002 | Practica in productie 2 m | v 8/480 P 16
Ilpouszeoocmeennas npaxmuxa 2 CeHmsOPL-0KMAOPL
Practi rcetar licenta i
SP.0.003 actica de cercetare de licentad v ovin 2120 martie 4
Ipeoounnomnas npaxmuka mapm
Total/ Bcezo 18/1080 36
4. FORMA DE EVALUARE FINALA A STUDIILOR / @opma umo206020 0yenusanus
Nr.crt Forma de evaluare finala a studiilor Termene de organizare Numir credite ECTS
Ne /it Dopma umo2060ii OyeHKU 00yuenus Cpoku npogedenusi Konuuecmso 3auemmnovix edunuy
. S 12 (inclusiv 2 ECTS pentru sustinerea
Proiect de licenta S y . .
1 L Mai-iunie/ maii-urons proiectului/emouumensro 2 sauemnuvix edunuyw
Jlunnomuwiti npoexm
3a 3auumy OURIOMHO20 HPOEKMA)

5. PLANUL MODULULUI PSTHOPEDAGOGIC /

IIAH IICHXOJIOT O-ITEJJATOTHYECKOI' O MOJYIIA

Numair de ore pe
Numar de ore tipuri de activititi g
Konuuecmeo uacos | Konuuecmeo uacos no § 2
muny desmenbHoCHuU g 2
I - [} = LY
s | Contact direct s = %
S s|28 o8
. T — S N S| 3
Cod Denumirea d|SC|_pI|ne|/ g - § g 3 s 5 33 5 S
Modulului S| 8 S8 5 X wW_ X | @ T O S
Koo S| 3 S § S 8 3 s 2| S| o § -8
Haseanue oucyunaunvi / Moodyna 5 § 5 3 5 s s 8 i 2 8 g MR
O = © S = 9
S |83 =§ & |28f§|&|5Y ¢
—_ 8 3 3R 338 O 83 Q
2| ° S 5 T g & 538 3 s =
sl F |o8 2§ = SOS| D = S
8 fag| © |E S| g § g
= § @ n S |
@ n
n O
FORMAREA TEORETICA Teopemuueckas IToocomoska
Modulul Mooyns #1 — Psihologie Icuxonozus 180 | 48 132 32 16 - | 2E 6
Psihologia adolescentilor, tinerilor si adultilor
F.0.001 | (varstelor) Ilcuxonozus nodpocmros, monooexncuu | 1 | 90 24 66 16 8 - E 3
83poCIbIX (803pacmuol)
F.0.002 | Psihologia educatiei /ledacocuueckas ncuxonoeuss | 3 | 90 24 66 16 8 - E 3
Modulul Mooyzs #2 — Pedagogie Iledazozuxa 270 | 72 198 36 36 - | 2E 9
Pedagogie | (Fundamentele pedagogiei. Teoria si
F.0.003 metodologia curriculumului) Ileoazozuxa I 1 1150 | 20 110 20 20 ) £ 5
(OcHoswt nedazoeuxu. Teopust u memoouxa
0byueHus)
Pedagogie Il (Teoria si metodologia instruirii.
F.0.004 Teoria si metodologia evaluarii) Iledazocuxa I1 5 | 120 | 32 88 16 16 i £ 4
(Teopus u memoouka oOyuenust. Teopust u
MemOOUKa OyeHKu)
Modulul Mooyns #3 — Didactica specializirii/ Cneyuanuzayus 330 | 88 242 32 56 e | 11
oudaxkmuxa
Mijloace de invatamant si medii de invatare (TIC
S.0.001 | in educatie) Obpazosamenvhvie pecypcol u 2| 90 24 66 8 16 - E 3
obpazosamenvras cpeda (UKT 6 obpazosarnuu)




Didactica disciplinelor tehnice (DDT)

S.0.002 3 | 150 | 40 110 16 24 - E 5
Jluoaxmuxa mexnuueckux oucyunaun (T7])
Invitarea bazati pe probleme (PBL)

0. ’ 4 24 1 - E
5.0.003 Ipobnemno-opuenmuposarntnoe odyyenue (1100) %0 66 8 6 3
Modulul Mooynw #4 — Disciplina optionala @axyremamusnas 120 | 32 88 16 16 i 1E 4
oucyuniuna
S.A 004 Branding personal Sj profesional Jluunwiii u

npogeccuoHanbHblil GpeHOuH2
SA104 Managementul educational O6pazosamenvhubiii 4 | 120 | 32 88 16 16 i £ 4
MeHeOHCMeHM
Metodologia cercetarii educationale
S.A.204 ’
Memooonoaus obpaszosamenbHO20 UCCIe008aHUS
Total formarea teoretici/ Obwas meopemuuecxas 900 | 240 | 860 116 124 | 8E | 30
n0020MOBKA
STAGIUL PRACTIC Cmaorcuposka
Modulul/ Mooyaw #5 — Practica pedagogica [ledazocuueckas 900 | 210 | 690 i i b10 | 3E | 30
npaxKmuKa
SP.0.001 Practica pedagogica I Iledacoeuueckas npakmuxal | 2 | 450 | 110 | 340 110 | E 15
SP.0.002 Practica pedagogica Il Ileoacocuueckasa npakmuxa II| 4 | 300 | 70 230 70 E 10
EF.0.001 Examen devabsolwre (Portofoliul didactic) 5 | 150 | 30 120 30 £ 5
Boinyckroul sx3amer (Ilopmeonuo)
TOTAL HUmoeo (1800 | 450 | 1350 116 124 |210|11E| 60




7. DISCIPLINE CU CREDITE TRANSFERABILE
acumulate de absolventii institutiilor de invitaméant postsecundar si postsecundar nontertiar din domeniul de
formare profesionala 0714 Electronica si automatizari

JNCLHUIIINHBI C TTEPEBOAUMBIMH 3AYETHBIMH EJHHHIJAMH,
NOJyYeHHble GbINYCKHUKAMU Y4PeNCOeHULi NOCIeCpPeOHe20 U NOCIeCPeOHe20 HempemuyHo20 00pa3o6anus 6

obracmu npogheccuoHaIbHOU NOO2OMOBKU

0714 SnexmpoHnuxa u asmomamuzayus

Numairul de ore pe
Numir de ore tipuri de activitati $ g
Konuuecmeo uacos Konuuecmeo uacos § S
no euoam 3anamuii o 5 3
s 3 oz
= ] 3 S5 83 3
3 = S 3 S ) P =2
. T = - 2 = g o s > ® = =
Cod Denumirea unititii de curs =R S 3 & g3 8% 8| 23 08
5 Q g, e 2 2 B VA - o T W
Kon Haumenoeanue yueonoii oucyuniunol S N 2 'g 5 o 3 3 *g s 2 S| 8| © g o 8
= < >
— _—Q \Q -
E|S8 254 ¢|g|f8558/CF ¢
© | 8% | B¢ > c | 5§ = § S 3 2
=8|35 |3 | 38882 1§ ;
1< nhS g | =% =28 ¢ S <
= n ] = 3 S
O S s
Anul I, Semestrul | |70z, | cEMECTP
S.0.001 Securitate si sdnatate in munca 60 30 30 30 E 2
Oxpana mpyoa u mexuuka 6esonacHocmu
Programarea calculatoarelor
F.0.004 | IIpoepammuposarue 8vluuciumenbHbix 120 60 60 30 30 E 4
cucmem
G.0.002 Etica si integritate academica 60 30 30 30 E 5
Omuxa u axademuyeckas YyeiocmHocmy
F.0.0011 Circuite si dispozitive electromge 150 75 75 45 30 E 5
OnexmponHvie cxembl U yCmpoucmea
G.0.003 | Limba engleza 1 60 | 30 | 30 30 E | 2
Anenuticku azvix 1
Anul I, Semestrul Il | 'og, Il cEMECTP
F 0.008 Retele de calculatoare 90 45 45 30 15 E 3
Komnviomepnvie cemu
S.0.005 Traductoare si masurari 90 45 45 30 15 E 3
Ipeobpazosamenu u usmeperus
$.0.010 | Antreprenoriat 60 | 30 30 | 30 E | 2
Ipednpunumamenbcmao
S.0.002 Proiectare si modelare 3D 9 45 45 30 15 E 3
Ilpoexmuposarnue u 3D-modenuposarue
Anul Il, Semestrul 111 11 7o, |1l cEmECTP
Structuri de calcul si de comunicare
S.0.004 | Buiuucaumenvhvie u KOMMYHUKAYUOHHBIE 240 | 120 120 60 15 45 E 8
CMpyKmypbl
F0.013 Masini electrice si actionari 90 45 45 30 15 E 3
Dnekmpuueckie MAuluHbl U RPUGOObL
U.A.002/| Dreptul propriettii intelectuale
U.A.102 | IIpaso unmeniexmyanbHot
cobcmeennocmu/ 60 30 30 30 E 2
Bazele statului si dreptului
OcHoswvl 2ocyoapcmea u npasa
Filosofie si gandire criticd @uiocogus u
U.A.003/| xpumuuecxoe muiunenue /Filosofie si
U.A.103 | gandire inginereasca @Qurocogus u %0 45 45 301 15 E 3
UHIICEHEPHOE MblUlIeHUe
Anul 11, Semestrul IV 1l I'og, IV cemECTP
F0.012 Arhitecturi de calculatoare 90 45 45 30 15 E 3
Apxumexmypa 6b14UCIUMENbHBIX CUCTIEM
Total Amoco | 1350 | 675 675 405 | 75 | 120 | 60 | O |14E | 45




8. MATRICEA CORELARII REZULTATELOR iNVATARII SI A COMPETENTELORFORMATE iN CADRUL PROGRAMULUI DE STUDII SUPERIOARE DE LICENTA
ROBOTICA CU CELE ALE UNITATILOR DE CURS/MODULELOR / MATPHIIA COOTBETCTBHA PE3Y/IBTATOB OFYYEHHA H KOMITETEHITHH
CIIEITHAJIBHOCTH «POBOTOTEXHHKA» YYEEHBIM IUCITHILIHHAM / MOAY/IAM

© § Competente Komnemenyuu
=5, )
i=h % 3 Sl w g Generale Ob6wue Profesionale IIpogeccuonanviuie
w5 X = >
Denumirea unitatii de curs = '§ § \3 ﬁj S 3 CG1 CG2 CG3 CG4 CP1 CP2 CP3 CP4
Haumenosanue yuebnou oucyunaunsi 2PE> g -3 2 e e . )
E > ’5 S| = % S Rezultate ale invatarii conform nivelului CNC Pesyabmamut 06yuenus ¢ coomsemcemesuu ¢ yposnem HPK
S 3X =
o ° § 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17
Analiza matematlcva 1 F.0.001 4 2
Mamemamuueckui ananus 1
Algebra liniard si geometria analitica
Jluneiinas anreebpa u anarumuyeckas F.0.002 3 1
2eomempust
Fizica @usuxa F.0.003 4 2
Programarea calculatoarelor F 0.004 4 1 1 1 1
Ipoepammuposanue 8bI4UCTUMENbHBIX CUCTEM
Analiza rnatematlcva 2 F.0.005 4 1 1
Mamemamuueckuu ananus
Matematici speciale F0.011 3 1 1
Cneyuanvhvle pazoeivl MAmemMamuxy
Matematica discreta
Huckpemnas mamemamuka F.0.006 3 1 0,5 0,5
Probabilitate si statistica aplicata
Ipuknaonas 6epossmHOCHb U CIMAMUCTUKA F.0.014 3 1 0,5 0,5
Structuri de date si algoritmi F.0.008 4 1 1 1 1
Cmpyxmypol OaHHbIX U AN2OPUMMbL
Retele de calculatoare F.0.009 3 1 1 1
Komnvromepnule cemu
Circuite si dispozitive electromse £ 0.005 5 1 1 1 1
DnexmponHble cxemvl U yCmpoucmeda
Stiinte aplicate F.0.010 3 1 los5| 1 |05
Ipuknaonvle Hayku
Avrhitecturi de calculatoare F0.012 2 05 05 | 05 | 05
Apxumexmypa SblYUCIUMENbHBIX CUCEM
Masini electrice si actionari F 0.013 3 05 05 1 1
Dnexkmpuyeckue Mauunsl U npueoobl




9. § Competente Komnemenyuu
o)
:«E« 5 ;§ g o >§ - Generale Ob6wue Profesionale Ilpogeccuonanshoie
. cix e S ~
Denumirea unititii de curs = '§ § 3 (Lﬁ :§ 3 CG1 CG2 CG3 CG4 CP1 CP2 CP3 CP4
Haumenosanue yuebnoii oucyuniumvl =g =% - 23

5 > Rs|Z2° Rezultate ale invatarii conform nivelului CNC Pesyabmamut 06yuenus ¢ coomsemcmesuu ¢ yposnem HPK
S D k §. :2
o ° § 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17

Tehnici de programare

Texnonoeuu npoepamMmuposanus 6.0.001 4 ! ! ! !

Etica si integritate academica

Omuxa u akademuyeckas YeaioCmHoCmb G.0.002 2 0.5 ! 0.5

Limba engleza 1 G.0.003 2 05 1 05

Amnenutickuti asvik 1 e : )

Limba romana (pentru alolingvi, de comunicare) G.0.004 o 05 | 1* 0.5*

Pymvincxuii szvix (015 anonuneeos, ooujenue) o ' '

Educatie fizicd 1/@usuueckoe socnumanue 1 G.0.005

Limba engleza 2 G.0.006 2 05 1 05

Amnenutickut A3uiK 2 T ' '

Limba romana (pentru alolingvi, de

specialitate) G.0.007 | 2* 05% | 1* 0,5+

Pymvinckuii sizoix (01 anonunz608, o ' '

CReyuanrbHoCmy)

Educatie fizica 2/@usuueckoe socnumanue 2 G.0.008

Limba engleza 3

Anenuiickui 301k 3 G.0.009 2 05 ! 05

Integrare economica europeand Eeponetickas U.A.001/

akonomuueckas unmeepayus/ Comert U. A 101 2 1 1

international Meswcoynapoonas mopeoens o

Bazele statului si dreptului Ocroguor

2ocyoapcmea u npasa | U.A.002/ 2 1 05 | 05

Dreptul de proprietate intelectuala U.A.102 ' '

Ilpaso unmeniexmyaivHot cobcmsenHocmu

Filosofie si gandire critica @uirocous u

Kpumuyecxoe mvluinenuel U.A.003/ 3 1 1 1

Filosofie si gandire inginereascd @urocopust u U.A.103

UHIICEHEPHOE MbLULTIEHUE

Securitate si sanatate in munca

Oxpana mpyoa u mexuuxa 6e30nacHocmu $.0.001 2 0.5 ! 0.5

Proiectare si modelare 3D

IIpoexmupoganue u 3D-moderuposanue 5.0.004 3 ! 05 ! 0.5




© § Competente Komnemenyuu
=5 .
=X % TS| w g Generale Obwue Profesionale Ilpogeccuonansvuvie
w5 2 - >
Denumirea unititii de curs = § S 3 0§ 3 c6lL CG2 CG3 CG4 CP1 CP2 CP3 CP 4
Haumenosanue yuebnoii oucyuniumvl 2E> S -3 3 Y . .
E > § S| = § S Rezultate ale invatarii conform nivelului CNC Pesyabmamut 06yuenus ¢ coomsemcmesuu ¢ yposnem HPK
S 3% =
o ° § 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17
Programarea orientata pe obiecte
O0vbeKmHO-0pUeHMUPOBAHHOEe S.0.006 4 1 1 1 1
npOSPaAMMUPOBAHUE
Structuri de calcul si de comunicare
Boiuuciumenvhvie u koMmyHuKayuoHHvle S.0.007 8 1 2 15|15 1 1
cmpyKmypul
Traductoare si masurari S.0.002 3 05 05 1 1
Ipeobpazosamenu u usmepenus
Tehnici avansate de programare S.0.008 2 05 | 05 05 05
Ilepedosble mexHoIO2UU NPOSPAMMUPOBAHUSL
Baze de date/Basbt dannwix S.0.009 4 1 1 1 1
Proiectarea cu dispozitive programabile
Ilpoexmuposanue na base S.0.009 3 05 | 05 1 1
NePenpoOSPaMMUPyemMvlx YCnpoucme
Antreprenoriat/[Ipednpunumamenscmso S.0.003 2 1 1
Automate programabile 50011 2 05 | 05 05 05
Ipocpammupyemvle asmomamyl
Sisteme cu microprocesoare 5.0.012 4 05 | 05 05|05 | 05| 05|05/ 05
Muxponpoyeccopuvie cucmemol
Programarea concurenta si distribuita
Kounxypenmnoe u pacnpedenénnoe S.0.015 3 1 1 0,5 0,5
NPOSPaAMMUPOBAHUE
Prelucrarea semnalelor 50016 3 1 1 1
Obpabomka cuenanog
Sisteme de vedere artificiala 5.0.013 4 05 05 05 05 1 1
Cucmemvl KOMRBIOMEPHO20 3PeHUs.
Instrumentatii virtuale pentru sisteme robotice
Bupmyanvuvie uncmpymenmuol Ot S.0.014 3 1 1 1
POBOMOMexXHUYEeCKUX CUChem
Roboti mobili si microroboti 5.0.017 3 05 0.5 05| 05| 05| 05
MobunwbHble pobombl U MUKPOPOOOMbI
Testarea hardware 5.0.018 3 0.5 0.5 05 | 05 | 05 0.5
Annapamnoe mecmuposanue




© § Competente Komnemenyuu

o=

5% 3 § » = Generale Obwue Profesionale Ilpogeccuonansvuvie

) 5 2 - T >

Denumirea unititii de curs = § S 3 0§ 3 c6lL CG2 CG3 CG4 CP1 CP2 CP3 CP 4
Haumenosanue yue6notl oucyuniumul =g ~ % S e e . )

5 > RI| = § S Rezultate ale invatarii conform nivelului CNC Pesyabmamut 06yuenus ¢ coomsemcmesuu ¢ yposnem HPK

S 3X =

o ° § 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17
Proiectarea sistemelor robotice S.0.005 4 1 0.5 05 | 05 1 0.5
IIpoexmuposarue pooOMuUUPOBAHBIX CUCHIEM
Ingineria roboticil $.0.019 3 0.5 | 0.5 0.5 0.5 05 | 05
Pobomomexnuueckas unoicenepus
Sisteme de actionare in roboticad Ilpugoonuie
cucmemvl 8 pobomomextuxel S.A.001/
Mecanisme si microsisteme de actionare S.A.101 3 1 051051057105
[Mexanusmol u MUKPOCUCIEMbL NPUBOOA
Inteligenta artificiald Hcxyccmeennoiii S A002/
unmesnnexm N 3 0.5 0.5 0.5 0.5 05 | 05
P < S.A.102
Invatare automata/ Mawwunnoe obyuenue
Sisteme incorporate/ Bcmpoennvie cucmemvl S.A.003/
Internetul lucrurilor (10T)/Humepnem seweii (IoT)| S.A.103 3 0.5 05 0.5 105 )05 105
Activitate de muncd 1/ AM.0.001 | 18 1 11| 1|1 r 22222 |1]1
Tpyoosas desmenvbHoCHb
Activitate de muncd 2/ AM.0.002 | 21 1 111|122 2|2]2|2]2]:1
Tpyoosas desmenvHocHb
Activitate de muncé 37pyoosas dessmenvnocms | AM.0.003 14 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 05 1| 05
Practica in productie 1 SP.O.00L | 16 1 S O R O T T T T I SO O A A T
Ilpouzeodcmeennas npakmuka
Practica in productic 2 SP.0.002 | 16 1 T T T T T T I S N T A N B R
IIpouzeodcmeennas npakmuxa
Practica de cercetare de Licena SP.0.003 | 4 0,25 0,25 05|05 |05|05]|05]|05] 05
Ilpedounnomunas npakmuxa
Elaborarea si sustinerea proiectului de licenta EF.0.001 12 05 05| 05| 05| 05 1 1 1 1 1 1 1 05 1 1
Paspabomxa u sawuma ouniommnozo npoekma

TOTAL| 240 14 | 17 9 17 8 |115]| 7 7 |125 |155 | 14 (215 | 12 |125 9 7 6.5




Lista competentelor si rezultatelor invatéirii / Cnucox komnemenyuii u pezynemamos ooyuenus

Competente Kounemenyuu
Generale/Profesionale
Obwue/llpogheccuonanvruvle

Rezultate ale invatarii conform nivelului CNC Pesyromamot 06yuenus coenacto ypostio HPK
Absolventul/candidatul la atribuirea calificarii poate:
Boinycknux/kanouoam na npuceoenue Kkearugukayuu cnocoben:

CG 1. Utilizarea in activitatea profesionalda | 1,  identifica metodele de analiza si modelare matematic, legititile fizice pentru formularea, explicarea si argumentarea problemelor si
conceptelor, teoriilor i metodelor stiintelor solutiilor uzuale din domeniul electronica si automatizari
fundamentale _ | 2. elabora proiecte in domeniul electronici si automatiziri, aplicaind metodele stiintelor fundamentale specifice domeniului
OK 1. Hcnonvzosanue 6 npogeccuonaivbHol 1
y y uOeHmuPuyupo8ams Memoosbl MamemMamuiecko20 aHau3a U MOOeIUposanus, usuieckue 3aKousl 0 Gopmynuposanus, o0bACHeHUs
OesimenbHOCMY NOHAMULL, Meopuii u 9
u 000CHOBAHUA MUNUYHBIX NPOOTIEM U peuterull 8 001ACMY SNeKMPOHUKYU U A8MOMAMU3AYUY
Memo008 PyHOAMEHMATbHBIX HAYK
2.  paspabamwléamo npoekmopl 6 0OLACIU JAEKMPOHUKU U AEMOMAMUSAYUL, RPUMEHSIA MEMOObL (YYHOAMEHMALHBIX HAVK, CReYUDUUHDLX
0711 0aHHoU obnacmu
CG 2. Operarea cu concepte de baza din 3. utiliza conceptele din informatica, tehnologia calculatoarelor si a aplicatiilor acestora in electronica si automatiziri
stinga callculfiitloarelor, tehnologia informatiei | 4. rez0lva probleme din domeniul electronicd si automatizari prin proiectarea hardware-software integrata
i comunicatiilor - y
3 ! . 3. ucnoab3oeamv nOHAMUS U3 UHPOPMAMUKY, KOMIBIOMEPHBIX MEXHOL02ULL U UX RPUTONCEHUT] 8 INEKMPOHUKE U AEMOMAMU3AYUL
OK 2. Hcnonv3oeanue 6a308bix NOHAMUL U3
4. pewams 3a0auu ¢ obnacmu MEKMPOHUKI U ABTMOMATIUIAYUU NOCPEOCTNEOM UHIMESPUPOBAHHO20 NPOCKMUPOBAHUSL ANNAPANHO20 U NPO-
obracmu KOMRbIOMEPHBIX HAYK,
2PAMMHO20 0becneyeHus.
UHDOPMAYUOHHBIX U KOMMYHUKAYUOHHBIX
MexHoNIo2ull
CG 3. Aplicarea de cunostinte de legislatie, 5.  elabora documentatia tehnica corect fundamentati din punct de vedere managerial, legislativ si asigurare a calititii, specificd organizarii
economie, marketing, afaceri si asigurare a procesului de realizare §i implementare a proiectelor din domeniul electronica si automatizari
gll({tgtl};n context economic gnanagerlal 6. organiza activititi specifice domeniului electronici si automatiziri, in conditii de respectare a cerintelor de calitate, legale si manageriale
- [IPUMCHENUE SHANUL 6 00RAcHU 5. paspabamvisams mexnuuecKkyio OOKyMeHMAayuio, CO2NACHO YRPAGIEHYECKOll, 3aKOHOOAMENbHO MOYKU 3PEHUS U C YHemom mpeboeanuil
3aKOHO0AMENbLCMBEA, IKOHOMUKU, 6 ) 6
5 Gocnen et obecneuenus Kauecmea, NPUMEHUMENbHO K OPeAHU3AYUY NPOYECcCa Peau3ayuu U 6HeOPeHUs NPOeKmos 6 001acmi SNeKMPOHUKY U A6-
K
Mapkemunea, busneca u o movamusayuu
Kauecmea 6 IKOHOMUYECKOM U
6.  opeanusoevieams 6udst desmenvrocmu, cneyuguursie 08 0ONACMU DAEKMPOHUKU U AGMOMAMU3AYUL, COONI00as Mpeboeanus Kave-
VAPAGIEHYECKOM KOHMeEKCme
CcMea, 3aKOHO0AMENbCEA U MEHEOHCMEHNA
CG 4. Asigurarea respectdrii cadrului 7. aplica prevederile actelor legislative si normative nationale in domeniul SSM si protectiei mediului, inclusiv celor ce stabilesc relatiile
normativ in domeniul SSM si protectiei juridice dintre angajat si angajator
mediului 8. aplica regulile de securitate tehnici si igiend a muncii, evaluand factorii de risc profesional la locul de munci
OK 4. Obecneuenue cobniooenus 7.  npumensimv NOLOJNCEHUS HAYUOHATLHOSO 3AKOHOOAMENbCINEA U HOPMAMUBHBIX AKIMOE 6 00LACHU OXPAHbL MPYOa U OXPAHbL OKPYHCAIO-
HOPMAMUBHO-NPABOBOT 6a3bL 8 0OIACU wetl cpeosl, BKNI0UAs peyIuposanie mpyoo8bix OMHOUEHUL MeXCOY pabomHUKoM U pabomooamenem
OXpanbL mpyoa u oxparsl okpydicaioueil 8.  npumensamo npasuna mexnuueckoii 6e30nacHOCmU U 2u2uerbl Mpyod, OYeHUeas nPOPecCUOHANbHbIC PUCKU HA pabouem mecme
cpeovl
CP 1. Rezolvarea problemelor specifice 9.  explica structura, functionarea si calitatea sistemelor robotice si mecatronice, utilizind notiuni fundamentale din mecanic si informatica,
domeniului Robotica si mecatronica prin algoritmi, metode si tehnici specifice domeniului
aplicarea cunostintelor tehnice de specialitate | 10, elabora algoritmi de calcul pentru procese specifice produselor robotice si mecatronice
IIK 1. Pewenue cneyughuueckux 3a0ay 6 9
. 00BACHAMb CIMPYKMYPY, QYHKYUOHUPOSAHUE U KAYECME0 POOOMOMEXHUUECKUX U MEXAMPOHHBIX CUCTEM, UCNONb3YA QYHOAMEeHmManbHble

obracmu p060m0mexmu<u U mexampoHUKu ¢

NOHAMUS U3 MEXAHUKU U uHc[)opjwamuKu, a maxoce cneub@uqecmte ajeopummbl, Memoobl U MeXHUKU




Competente Kounemenyuu
Generale/Profesionale
Obwue/llpogheccuonanvruvle

Rezultate ale invatarii conform nivelului CNC Pesyrvmamut 06yuenus coenacto yposmio HPK
Absolventul/candidatul la atribuirea calificirii poate:
Beinycknux/kanoudam na npuceoerue keanuurayuu cnocoden.

npUMeHeHuemM CHeyuaIbHblX MexXHU4ecKux 10. paspabameicame ancopummor ebluuCienUll OIS NPOYECCOB, XAPAKMEPHBIX Ok POOOMOMEXHUYECKUX U MEXAMPOHHBIX YCMPOUCME
SHAHUL
CP 2. Proiectarea componentelor hardware 11. elabora conceptul si modelul constructiv-functional al sistemului si utiliza ansambluri partiale integrate in proiectarea sistemelor robotice
si aplicatiilor software pentru sisteme si sistemelor de fabricatie robotizate, explicand si aplicand principiile de functionare ale subsistemelor
robotice si sisteme de fabricatie robotizate 12. dezvolta componentele software ale sistemului prin elaborarea si implementarea algoritmilor de functionare, utilizdnd limbaje si
IIK 2. [Ipoexmupoganue annapammuvix tehnologii specifice
KOMIOHEHMO8 U NPOSPAMMHBIX NPUTONCEHUTL
POop P 11. paspabameieams Konyenyuio u KOHCMPYKMUGHO-QYHKYUOHANLHYIO MOOETb CUCTEMbL, UCROTB306ANTb YACMUYHO UHMESDUPOCAHHbIC
071 poOOMOMexXHUYeCKUx cucmem u
5 ) MOOYIU NPU NPOEKMUPOBAHUY POOOMOMEXHUYECKUX CUCIEM U CUCTEM PODOMUUPOBAHHO20 NPOU3BOOCMEA, 0OBACHSS U NPUMEHSIS
060MU3UPOBAHHBIX NPOUZEOOCHIE
p P P NPUHYUNDBL PYHKYUOHUPOBAHUS NOOCUCTEM
12. paspabamvisame npocpammrvie MOOyIU CUCTEMbL HYMEM CO30AHUA U PEATUSAYUY AN20PUMMOE QYHKYUOHUPOBAHUS C UCTLONb306AHUEM
CHeyupuUUecKux s13b1K08 U MEeXHOLO2UTL
CP 3. Implementarea si mentenanta 13. testa si evalua integritatea, functionalitatea si fiabilitatea sistemelor robotice si mecatronice, elaborand si aplicand teste de verificare
sistemelor robotice si mecatronice pentru a remedia problemele si valida sistemul
H6K 3. Bredpetue Z mexnuveckoe 14. aprecia eficienta sistemului in mediul de exploatare, evaluand performanta acestuia in diverse scenarii si situatii de utilizare
obcnysicusane pobomomexHUYecKux u . . o L . . . . . . . . 5
Mean;n S CIZI ement 15. realiza mentenanta sistemului sistemelor robotice si mecatronice prin planificarea si analiza testelor de diagnosticare si de performanti,
P inregistrarea problemelor si implementarea instrumentelor de asistenta tehnica
13. mecmuposams u oyenusamo yerocmHocnb, QYHKYUOHATLHOCTb U HAOENCHOCTb PODOMOMEXHUYECKUX U MEXAMPOHHBIX CUCIEM, PA3-
pabamwleams 1 NPUMEHSING NPOGEPOUHbLE MECHblL OISl YCIMPAHeHUs RPOOLeM U 8ATUOAYUL CUCHIEMbL
14. oyenusamv s¢hpexmusnocmo cucmemvl 6 yCa08UAX IKCNILYAMAYUY, AHATUSUDYS. €€ NPOUZEOOUMETLHOCHTb 6 PASIUYHBIX CYCHADUSX U
VCIOBUSAX UCTIONb3068AHUS
15.  ocywecmensmo mexnuueckoe obcayscUsanUe CUCmem Nymém NAGHUPOSAHUS U AHALU3A OUASHOCIMUYECKUX U RPOU3E00UMENbHbIX Me-
CMo8, pecucmpayuy npooem U HeOPeHUsL UHCMPYMEHTNO8 TEeXHUYECKOU NO0QepIHCKU
CP 4. Utilizarea metodelor si tehnicilor 16. identifica metode si tehnici inovative in conformitate cu obiectivele si cerintele specifice ale sistemului proiectat
inovative in proiectarea sistemelor robotice | 17 ytiliza algoritmi de inteligentd artificiald si instrumentatii virtuale pentru a creste eficienta, flexibilitatea si adaptabilitatea sistemelor
$1 mecatronice proiectate
1IIK 4. Hcnonvsosanue UHHOBAYUOHHBIX 16
. UOeHMUPUYUPOBAMb UHHOBAYUOHHbLE MEMOObL U MEXHUKIU 8 COOMBEMCMEUU C YeIsIMU U CReYUDUUeCKUMU MPebOBAHUAMU NPOEKMUP)-
Memo008 U MeXHUK NPU NPOEeKMUPOSAHUU oMol CUCTEMbE
060MOMEXHUYECKUX U MEXAMPOHHBIX
p P 17. npumensmo ancopummol UCKYCCMEEHHO20 UHMENEKMA U GUPMYANbHbIE UHCMPYMEHMbl Ol NOSbIUUEHU S pexmusHocmu, 2ubKocmu u

cucmem

a0anmueHoCmu npoeKkmupyemvlx cucmem

Aprobat la sedinta Senatului UTM, proces-verbal nr. din

Dumitru Ciorba Decanul Facultatii CIM, conf. univ., dr.

Viorica Sudacevschi Sefa departamentului IIS, conf. univ., dr.
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